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ÁLTALÁNOS INFORMÁCIÓK

A KÉZIKÖNYV CÉLJA

•	 Ez a kézikönyv a készülék szerves részét képezi, és a Gyártó azért készítette, hogy a készülék élettartama során biztosítsa a 
szükséges információkat a készülék használatára jogosult személyek számára.

•	 A készülék kezelőinek helyes munkavégzési gyakorlatot kell alkalmazniuk, és gondosan el kell olvasniuk és be kell tartaniuk 
a jelen kézikönyvben szereplő összes utasítást.

•	 Az információk eredetiek, azokat a gyártó közölte

•	 Olvassa el figyelmesen a jelen kézikönyvben található utasításokat, hogy elkerülje a személyek egészségét és biztonságát 
érintő szükségtelen kockázatokat, valamint a gazdasági károkat.

•	 A gyors hozzáférés érdekében tartsa a kézikönyvet biztonságos, könnyen hozzáférhető helyen.

•	 Előfordulhat, hogy az ebben a kézikönyvben szereplő egyes információk és ábrák nem felelnek meg tökéletesen az Ön 
birtokában lévő készüléknek; ez azonban nem befolyásolja a készülék működését.

•	 A gyártó fenntartja az előzetes értesítés nélkül történő módosítás jogát.

•	 A kézikönyvben található alábbi szimbólumok a különösen fontos információk kiemelésére vagy bizonyos fontos specifikációk 
azonosítására szolgálnak.

Veszély - Vigyázat

Ez a szimbólum a közvetlen veszélyt jelentő helyzeteket jelzi, amelyek figyelmen kívül hagyása esetén az emberek 
egészsége és biztonsága veszélybe kerülhet.

Veszély - Figyelmeztetés

Ez a szimbólum olyan helyzeteket jelez, amikor adott módon kell viselkedni ahhoz, hogy elkerülhető legyen az 
emberek egészségének és biztonságának veszélyeztetése, valamint biztosítható legyen az eszköz védelme.

Fontos

Ez a szimbólum különösen fontos műszaki információkat jelöl, amelyeket nem szabad figyelmen kívül hagyni.
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A GYÁRTÓ ÉS A BERENDEZÉS AZONOSÍTÁSA

A képen látható névtábla közvetlenül a készülékre van felhelyezve. 
Hivatkozásokat és a készülék biztonságos üzemeltetéséhez 
szükséges összes információt tartalmazza.

Bármilyen műszaki kéréssel forduljon a gyártó műszaki 
szervizközpontjához vagy egy hivatalos kereskedőhöz.
Műszaki segítségnyújtás esetén kérjük, adja meg az azonosító 
táblán feltüntetett adatokat, a használat hozzávetőleges 
óraszámát és az észlelt hiba típusát.

A.	A gyártó neve.

B.	CE-megfelelőségi címke

C.	Modell és verzió / sorozatszám / Gyártási év.

D.	 Műszaki adatok: feszültség, áramerősség, védettség, tömeg, 
vágási szélesség

Serial Number   :  

Manufactured byXxxxxxxxxxxxxxxxxx, Xxxxxxxxxxxxxxxxx
XXXXX Xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx (XX) - XXXX

XXXXXXXXXXXXXX

MODEL TYPE MFG

(C) Gyártási év

(C) Modell

(B) CE-
megfelelőség 

(A) A gyártó neve

(D) Műszaki
specifikációk (C) Sorozatszám

(C) Változat

ADATTÁBLA

BIZTONSÁGI INFORMÁCIÓK

A gyártó gondosan mérlegelte a berendezéssel történő érintkezésből eredő lehetséges veszélyeket és személyes kockázatokat. E 
tájékoztatás célja tájékoztatni a felhasználókat arról, hogy a kockázatok elkerülése érdekében fokozott óvatossággal kell eljárniuk.

BIZTONSÁGI SZABÁLYOK

A TERMÉK PENGÉT TARTALMAZ, EZÉRT NEM JÁTÉKSZER!

•	 Kérjük, olvassa el figyelmesen ezt a kézikönyvet, különösen a biztonsági utasításokat és a 
termék használata előtt ügyeljen arra, hogy teljes mértékben megértse azokat. A berendezést 
kizárólag a gyártó által meghatározott célra használja. Körültekintően kövesse a kezelésre, 
karbantartásra és javításra vonatkozó utasításokat.

•	 A robot használatakor győződjön meg arról, hogy a munkaterületen senki sem tartózkodik, 
különösen gyermekek, idősek, fogyatékkal élők és háziállatok. Ellenkező esetben programozza 
a robotot úgy, hogy olyan időpontban működjön, amikor senki sem tartózkodik a területen. 
Tartsa szemmel a robotot, ha tudja, hogy háziállatok, gyerekek vagy más emberek tartózkodnak 
a területen. Ha a robot útvonalában személy vagy állat található, azonnal állítsa le a robotot.

•	 Az olyan, kerítéssel nem határolt munkaterületeken, amelyeken nem lehet könnyen átmászni, 
felügyelje az eszközt a művelet során.

•	 A robotfűnyíró munkaterülete körül figyelmeztető táblákat kell elhelyezni, ha azt közterületen 
használják. A tábláknak a következő szöveget kell tartalmazniuk: „Figyelem! Automatikus 
fűnyíró! Ne menjen a gép közelébe! Ügyeljen a gyermekekre!"

•	 Ez a robot nem alkalmas gyermekek és csökkent fizikai, érzékszervi vagy mentális 
képességekkel rendelkező személyek, illetve a termékkel nem ismerkedő, tapasztalatlan 
személyek általi használatra, kivéve, ha a biztonságukért felelős személy felügyeli őket, vagy 
ha a készülék használatára vonatkozó utasításokat kaptak. A gyermekeket felügyelet alatt kell 
tartani annak érdekében, hogy ne játsszanak a készülékkel.

•	 Ne engedje, hogy a robotot olyan emberek használják, akik nem ismerik annak működését..

•	 A karbantartási és javítási munkákat végző szakembereknek teljes mértékben tisztában 
kell lenniük a készülék különleges jellemzőivel és biztonsági előírásaival. A robot használata 
előtt olvassa el figyelmesen a kezelési útmutatót, és győződjön meg róla, hogy megértette az 
utasításokat.

•	 Soha ne távolítsa el, ne kerülje el és ne módosítja a beszerelt biztonsági berendezéseket.  
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A gyártó nem vállal felelősséget a nem eredeti alkatrészek használatáért. A jelen követelmény 
be nem tartása súlyosan veszélyeztetheti az emberek egészségét és biztonságát.

•	 Ellenőrizze, hogy nincsenek-e a gyepen játékok, szerszámok, ágak, ruhák vagy más olyan 
tárgyak, amelyek károsíthatják a pengéket. A gyepen lévő tárgyak szintén károsíthatják vagy 
megakadályozhatják a robot megfelelő működését.

•	 Soha ne engedje, hogy emberek üljenek a robotra. Soha ne emelje fel a robotot a penge 
ellenőrzéséhez vagy mozgatásához, amíg az működik. Működés közben ne tegye a kezét és 
lábát a robot alá

•	 Ne használja a robotot, ha a locsolórendszer működik. Ebben az esetben programozza be 
a robotot és a locsolórendszert úgy, hogy ne működjenek egyidejűleg. Ne mossa a robotot 
nagynyomású vízsugárral, és ne merítse vízbe részben vagy teljesen, mivel nem vízálló.

•	 Válassza le a tápellátást, és aktiválja a biztonsági berendezést, mielőtt bármilyen, a felhasználó 
által elvégzendő beállítási vagy karbantartási műveletet elvégezne. Használja a gyártó által ajánlott 
egyéni védőeszközöket, elsősorban a vágópenge kezelésénél mindig viseljen védőkesztyűt.

•	 A készülék tisztítását és karbantartását gyermekek kizárólag felügyelet alatt végezhetik.

•	 Ne használja a robotot, ha a vágókés sérült. Cserélje ki a vágópengét.

•	 A készüléket ne használja sérült külső alkatrészekkel. Ha a robot mechanikus alkatrészei 
megsérültek, cserélje ki őket.

•	 Ne használja a robotot, ha a transzformátor tápkábele sérült. A sérült kábel feszültség alatt álló 
részekkel való érintkezéshez vezethet. A kockázatok elkerülése érdekében a tápkábel javítását a 
gyártóra, a gyártó szervizszolgálatára vagy hasonló képesítéssel rendelkező személyre kell bízni.

•	 Ha a tápkábel használat közben megsérül, nyomja meg a "STOP" gombot, és húzza ki a hálózati 
vezetéket az elektromos aljzatból.

•	 Szemrevételezéssel ellenőrizze a robotot, hogy a penge, a rögzítőcsavarok és a vágószerkezet 
nem kopott vagy sérült-e. Győződjön meg róla, hogy minden anyát, csavart és csavart 
meghúzott, így biztosítva a robot jó működési állapotát.

•	 Ha a robot használat közben rendellenesen rezegni kezd, nyomja meg a "STOP" gombot, és 
húzza ki a hálózati vezetéket az elektromos aljzatból.

•	 Soha ne használja és töltse fel a robotot robbanásveszélyes és/vagy gyúlékony környezetben.

•	 Csak a gyártó által biztosított akkumulátortöltőt és tápegységet használja. A nem megfelelő 
használat áramütést, túlmelegedést vagy maró folyadékok akkumulátorból történő szivárgását 
okozhatja. Ha folyadék szivárog, mossa le az akkumulátort vízzel/semlegesítővel; szembe 
jutás esetén forduljon orvoshoz.

BIZTONSÁGI ESZKÖZÖK

1. Akadályérzékelő

Az ütközésérzékelő akkor aktiválódik, ha a robot egy olyan, legalább 15 cm magas tárgynak ütközik, amely képes elviselni a robot 
ütközését (megfelelően van rögzítve a talajhoz és megfelelően van méretezve). Az érzékelő bekapcsolásakor a robot megáll, és 
irányt változtat, hogy elkerülje az akadályt. Az érzékelő bekapcsolása nem garantálja teljes mértékben az emberek, gyermekek 
vagy állatok biztonságát

2. Dőlésszögmérő

Ha a robot a maximális határértéknél meredekebb lejtőn dolgozik, vagy felborul, a robot leállítja a vágókést.

3. Vészleállító kapcsoló

A robot felső részén található, a "STOP" szó nagyobb, mint a többi parancs a billentyűzeten. Ha ezt a gombot működés közben 
bármikor megnyomja, a fűnyíró robot mozgása azonnal leáll, és a penge forgása leáll.

4. Túláram elleni védelem

Az összes motor (penge és kerék) működés közben folyamatosan figyelemmel van kísérve, hogy ne alakuljon ki olyan helyzet, 
amely túlmelegedést okozhat. Ha ez a kerékmotorban történik, a robot megpróbál az ellenkező irányba mozogni. Ha a túláram 
továbbra is fennáll, a robot leáll és hibát jelez. Ha a vágókés motorja túlmelegszik, két beavatkozási lehetőség van. Ha a 
paraméterek az első tartományba esnek, a robot végrehajtja a vágókés felszabadításához szükséges manővereket. Ha a túláram 
a védelmi tartomány alatt van, a robot leáll és motorhibát jelez.

5. Az érzékelő nem észlel jelet

Ha nincs jel, a robot automatikusan leáll.
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BIZTONSÁGI JELZÉSEK

A gép használata előtt 
figyelmesen olvassa el a 
használati utasításokat, hogy 
megértse a jelentéseket.

STOP

Ne érintse meg a forgókést, és 
ne tegye kezét vagy lábát a gép 
alá, amikor az működik. Várja 
meg, amíg a penge és a forgó 
alkatrészek teljesen megállnak, 
mielőtt hozzáférne azokhoz.

Ne utazzon a gépen.

STOP

A gépen végzett munka 
vagy a gép felemelése előtt 
működtesse a biztonsági 
berendezést.

Tartson biztonságos távolságot 
a géptől üzem közben.

A robot működése közben 
győződjön meg arról, hogy a 
munkaterületen nincsenek 
emberek (különösen 
gyermekek, idősek vagy 
fogyatékkal élők) és háziállatok. 
A gép működése során tartsa a 
gyermekeket, háziállatokat és 
más személyeket biztonságos 
távolságban. Az ilyen kockázat 
megelőzése érdekében 
javasoljuk, hogy a robot fűnyírási 
tevékenységét megfelelő 
időpontokra tervezze.

Figyelmeztetés! Tisztítás vagy 
mosás céljából ne permetezzen 
vizet a gépre.

A robot működése közben 
győződjön meg arról, hogy a 
munkaterületen nincsenek 
emberek (különösen 
gyermekek, idősek vagy 
fogyatékkal élők) és háziállatok. 
A gép működése során tartsa a 
gyermekeket, háziállatokat és 
más személyeket biztonságos 
távolságban. Az ilyen kockázat 
megelőzése érdekében 
javasoljuk, hogy a robot fűnyírási 
tevékenységét megfelelő 
időpontokra tervezze.

A robotot csak a „Műszaki 
információk” fejezet „Műszaki 
adatok” részében megadott 
tápegységekkel használja.
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MŰSZAKI ADATOK

LEÍRÁS

Megnevezés 
Modell

C450EL0

Maximálisan ajánlott kaszálható felület

Munkakapacitás ( -20%(*)) m2 (ft2) 30000 - 80000
(322917,3 - 861112,8)

Jellemzők

Méretek (Sz x Ma x Mé) mm 1154x982x400

Robot súlya (akkumulátorral) kg 62

Vágási magasság (Min-Max) mm (") 25 - 60 (0,98 - 2,36 '')

A penge átmérője mm (") 840 (33,07 '')

Motorok kefe nélkül

A vágópenge sebessége RPM 3000

Alapsebesség Méter / perc 40
35

Legnagyobb ajánlott kezelhető lejtés 
(*) %

45% megengedett, a gyepviszonyok és a telepített tartozékok 
alapján.

35% %-os maximálisan kezelhető és ajánlott a nyírt gyep 
állapotában.

20% % a virtuális határ közelében

Üzemi környezeti hőmérséklet Max °C

ROBOT: -10°(14 F.) (Min) +50° (122 F.) (Max)

TÖLTŐÁLLOMÁS: -10°(14 F.) (Min) +45° (113 F.) (Max)

AKKUMULÁTORTÖLTŐ: -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Max)

Mért hangteljesítményszint dB(A) 69

Vízvédelmi osztály IP

ROBOT: IPx5

TÖLTŐÁLLOMÁS: IPx4

AKKUMULÁTORTÖLTŐ: IPx4

Elektromos jellemzők

Tápegység (lítiumos 
akkumulátorokhoz)

Mean Well PB-360P-24KF 

Bemenet: 100-120 V~; 7 A;  
200-240 V~; 3 A;  

50/60Hz; 1. osztály
Output:29.4 V ; 12.5 A

Az akkumulátor típusa és az akkumulátorok töltése

Újratölthető lítium-ion akkumulátor 
(névleges feszültség) 25.9V 60.0Ah

Töltés típusa érintkezés 

Átlagos töltési idő óó:pp 10:00

Átlagos kaszálási időtartam egy 
teljes töltési ciklust követően óó:pp 11:00

(*) A fű, a gyep állapotától és a nyírási terület összetettségétől függ.
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Frekvencia

Adókészülék a robot meghajtásához Működési frekvenciasáv (Hz)   500 - 60000
maximális rádiófrekvenciás teljesítmény (dBm)   < 10

Bluetooth Működési frekvenciasáv (MHz)   2402 - 2480
maximális rádiófrekvenciás teljesítmény (dBm)   < 14

GSM  Működési frekvenciasáv (MHz)   850/900/1800/1900
maximális rádiófrekvenciás teljesítmény (dBm)   < 33

Berendezés / Tartozékok / Funkciók

Esőérzékelő Alapkivitelben

Eco mód - Önprogramozás 
(szabadalmazott) Nem elérhető

Csatlakozómodul (GPS, GPRS) Alapkivitelben

GPS RTK Alapkivitelben

A töltőállomáshoz való visszatérés 
módszere "GPS"

(*) A fű, a gyep állapotától és a nyírási terület összetettségétől függ.

A KÉSZÜLÉK ÁLTALÁNOS LEÍRÁSA

A készüléket lakóhelyi kertek és gyep füvének automatikus, a nap 
és az éjszaka bármely órájában történő nyírására tervezték és 
gyártották. 

A nyírandó felület különféle jellemzőinek függvényében a robot 
beprogramozható úgy, hogy a munkaterület több zónáján 
működjön. 

A robot az RTK rendszer működését használja fel, amellyel 
kialakítható egy virtuális határ, amelyen belül a gép működtethető. 
A robot a GPS-felmérés által körülhatárolt területen belül mozog. 
Ezen a területen belül a robot előre meghatározott minta szerint 
mozog, párhuzamos vonalakat leírva, a nyírási teljesítmény 
maximalizálása érdekében. 

Az, hogy milyen gyepfelületet képes lenyírni a robot, számos 
tényezőtől függ: 

•	 a robot modellje és a beszerelt akkumulátorok; 

•	 a terület jellemzői (szabálytalan kerület, egyenetlen felület, a 
terület felosztása stb.); 

•	 a gyep jellemzői (fű típusa és magassága, nedvességtartalom 
stb.); 

•	 a penge állapota (hatékonyan élezett, maradékoktól és 
lerakódásoktól mentes stb.).
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AZ RTK RENDSZER MŰKÖDÉSE 

A fejlett RTK rendszer GPS helymeghatározáson alapszik, ennek köszönhetően a robot határoló huzal nélkül képes egy 
meghatározott területen dolgozni. Ebben az esetben a GPS-jelet a nyírandó terület közelében (akár 15 km távolságig) elhelyezett 
külön antenna érzékeli, az antenna ezeket az adatokat a hálózatra küldi, ahonnan a robot letölti az információt. 

A gép ezután lépésről lépésre összehasonlítja a saját pozícióját a fix antennáéval, így még pontosabb GPS-meghatározást kap, 
ezért nincs szükség határoló huzalra.

CLOUD
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JELLEFEDETTSÉG

Az RTK-rendszernek, amely a robot pozíciójának követéséhez GPS-kommunikációra, az adatokhoz pedig GSM-kapcsolatra 
támaszkodik, jó jelvételre van szüksége.

A kaszálni kívánt területen lehetnek olyan elemek, amelyek csökkentik a robot által vett jel erősségét. Ezért a robot legjobb 
teljesítményének garantálása érdekében tanácsos ellenőrizni a távolságokat és az elemek jelenlétét a területen az alábbiak szerint.

NO NO

NO NO
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FŐ ALKATRÉSZEK 

MODELL C450EL0

Változat A

1 Robot √

2 Billentyűparancsok √

3 Esőérzékelő √

4 Vágópenge √

5 Vezetőhuzal 0

6 Csapok 20

7 Töltőállomás √

8 Használati útmutató √

9 Csatlakozás a határoló dróthoz √

10 Tápvezeték √

11 Tápegység √

9

8

10

6

11
5

4

1
3

2

7



11 Felhasználói kézikönyv

HU

TELEPÍTÉS

CSOMAGOLÁS ÉS KICSOMAGOLÁS

A berendezéseket megfelelően csomagolva szállítják. Kicsomagoláskor óvatosan vegye ki az alkatrészeket és ellenőrizze azok épségét.

Veszély - Figyelmeztetés

A műanyag csomagolást és a műanyag tárolóedényeket tartsa távol csecsemőktől és gyermekektől: fulladásveszély!

Fontos

Őrizze meg a csomagolást későbbi használatra.

A RENDSZER TELEPÍTÉSÉNEK TERVEZÉSE

A robot telepítése nem kíván meg nehéz kivitelezési műveleteket, de minimális előzetes tervezésre szükség van ahhoz, hogy 
meghatározzuk a töltőállomás és a tápegység legjobb telepítési helyét, és kijelöljük a virtuális határ vonalát.

•	 A töltőállomást a nyírandó terület szélén, lehetőleg a nagyobb 
méretű és a robot jeladását csökkentő akadályoktól (fák, épületek, 
stb.) mentes területen kell elhelyezni. A tárgyaktól betartandó 
minimális távolságokat a következő fejezetek tartalmazzák.

Veszély - Figyelmeztetés

A tápegységet olyan helyen helyezze el, ahol 
gyermekek nem férhetnek hozzá. Például 160 cm 
(63”) feletti magasságban.

Veszély - Figyelmeztetés

Ügyeljen arra, hogy csak az arra jogosult személyek 
férjenek hozzá a tápegységhez.

Tápegység

adó

határoló vezeték

töltőállomás

Minimális
magasság 
160 cm
/ 63 "

Indulási/visszatérési pont (A)

Veszély - Figyelmeztetés

Az elektromos áram csatlakoztatásakor a telepítési hely közelében egy konnektornak kell lennie. Győződjön meg arról, 
hogy a hálózati áramhoz való csatlakozás megfelel a vonatkozó jogszabályoknak. A biztonságos működés érdekében 
győződjön meg arról, hogy a tápegységhez csatlakoztatott elektromos rendszer jól működő földelési rendszerrel van 
ellátva. A tápáramkört legfeljebb 30 mA kioldási áramerősségű hibaáram-készülékkel (RCD) kell védeni.

Fontos

A készüléket célszerű az elektromos alkatrészek számára (kültéri vagy beltéri használatra) kulcsos zárral ellátott, 
jól szellőző, a megfelelő légáramlás fenntartása érdekében jól szellőző szekrénybe szerelni.

•	 Minden munkaciklus végén a robotnak könnyen meg kell találnia a töltőállomást, amely a kiindulási pont lesz. egy új 
munkaciklusra.

•	 Helyezze el a töltőállomást az alábbi szabályok szerint:

	- vízszintes talajra;
	- tömör és stabil talajon, jó vízelvezetéssel;
	- Lehetőleg a gyepszőnyeg legszélesebb részére;
	- locsolóberendezés esetén ügyeljen arra, hogy a vízsugarak ne a irányuljanak töltőállomás belsejébe;
	- A töltőállomás bemeneti oldalát az ábra szerint kell elhelyezni úgy, hogy a robot az óramutató járásával megegyező 

irányban, a vezetőhuzalt követve tudjon belépni;
	- a töltőállomás előtt 200 cm (78,74”) egyenes területnek kell lennie;
	- az állomás közelében lévő gyepet elválasztó fémrudak vagy sínek zavarhatják a jelzést. Helyezze az állomást a kert 

egy másik oldalára vagy a fémkorláttól biztonságos távolságra. További információkért forduljon a gyártó műszaki 
szervizközpontjához vagy egy hivatalos kereskedőhöz.

	- Helyezze el a töltőállomást úgy, hogy a robot az indulási/visszatérési ponton (A) >=110° látószöget zárjon be a égbolttal, 
és az (A) pont a virtuális határon belül legyen.

•	 A töltőállomást stabilan rögzíteni kell a talajhoz. A töltőállomás bejáratánál lévő kis lépcső kialakulásának megakadályozására 
helyezzen el egy kis műfűdarabot a bejáratnál, hogy ez ne fordulhasson elő. Alternatív megoldásként távolítsa el a füves 
felület egy részét, és telepítse a töltőállomást a fűvel együtt.



12Felhasználói kézikönyv

HU

•	 A töltőállomás egy kábelen keresztül csatlakozik a tápegységhez, amelynek a vágási terület külső oldalán kell eltávolodnia 
a töltőállomástól.

•	 A tápegységet a következő szabályok szerint helyezze el:

	- jól szellőző, légköri hatásoktól és közvetlen napfénytől 
védett helyen;

	- lehetőleg otthonában, garázsban vagy fészerben;

	- kültéri elhelyezés esetén a robotot nem szabad közvetlen 
napfénynek és víznek kitenni. Ezért szellőztetett dobozban 
kell védeni. Ne helyezze el úgy, hogy közvetlen érintkezésbe 
kerüljön a talajjal vagy a nedves környezetekkel;

	- a gyep külső oldalán helyezze el, ne pedig a gyep belsejében;

	- feszítse meg a töltőállomástól a tápegységhez vezető 
felesleges kábelt. Ne rövidítse vagy hosszabbítsa meg a 
kábelt.

NO NO

OK OK

NO NO

•	 A drót bejövő szakaszának egyenesnek kell lennie, és legalább 
200 cm-rel (78,74 hüvelyk) merőlegesen kell a töltőállomásra 
állnia, a kimenő szakasznak pedig el kell távolodnia a 
töltőállomástól; ez lehetővé teszi a robot helyes visszalépését.

OK 

tápegység

töltőállomás
adó

min. magasság 
160 cm
/ 63 "

min. távolság
200 cm
/ 78,74 "

határoló vezeték

min távolság.
100 cm

/ 39,37 "
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A TÖLTŐÁLLOMÁS ÉS A TÁPEGYSÉG TELEPÍTÉSE

Veszély - Figyelmeztetés

Mielőtt bármilyen műveletet végezne, válassza le a 
robotot a hálózati áramról.

A tápegységet olyan helyen helyezze el, ahol 
gyermekek nem férhetnek hozzá. Például 160 cm 
(63”) feletti magasságban.

Ne rövidítse vagy hosszabbítsa meg a töltőállomáshoz 
érkező kábelt, tekerje f 8-as alakban a felesleges 
kábelt, ahogy az ábrán látható.

áramellátó egység (A)

adó (B)

H. min.
160 cm
(63.00 ")

védelem (L)

1.	 Helyezze a töltőállomást az előre meghatározott területre.

2.	 Rögzítse a vezetőkötelet (M) a talajon, és a töltőállomást úgy helyezze el, hogy az alaplemez bal oldalán lévő furatok a 
huzalnak megfelelően álljanak.

3.	 A kimenő huzalt (L) az ábrának megfelelően helyezze el, referenciaként használja az alaplemez furatait.

4.	 Csatlakoztassa az állomás bejövő drótját az adó piros termináljához (T). Csatlakoztassa az állomás kimenő drótját a fekete 
terminálhoz. 

A terminálok csak az eredeti határoló drót csatlakoztatására szolgálnak.

védelem (L)

adó (T)Vezetőhuzal (M)

csatlakoztassa a fekete
csatlakozóhoz

csatlakoztassa
a piros csatlakozóhoz

5.	 Rögzítse a töltőállomást (N) a földhöz a csapokkal (P). Szükség 
esetén rögzítse a töltőállomást csavarhorgonyokkal (Q).

csapok (P)

csavarhorgonyok (Q)

töltőállomás (N)

(P)

(Q)
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6.	 Telepítse a tápegységet (A).

7.	 Csatlakoztassa a töltőállomás (E) tápkábelét (N) a 
tápegységhez.

8.	 Csatlakoztassa a tápegység dugóját (A) az elektromos 
kimenethez;

9.	 Ha az adó LED-je villog, a kapcsolat helyes. Ellenkező 
esetben keresse meg a rendellenességet (lásd „Hibaelhárítási 
útmutató”).

áramellátó
egység (A)

tápkábel (E)

Határoló
vezeték

töltőállomás (N)

adó (B)

H. min. 160 cm
(63.00 ")

védelem (L)

ELSŐ HASZNÁLAT A ROBOT TÖLTÉSE

A munkaterület első használat előtti feltérképezéséhez a robotnak feltöltött állapotban kell lennie. 

1.	 Helyezze elektromos táplálás alá a töltőállomást, és győződjön meg arról, hogy a töltőlemezek tiszták. 

2.	 Helyezze be a robotot a töltőállomásba bekapcsolás nélkül.

3.	 Ellenőrizze, hogy a töltőlemezek érintkeznek a töltőlamellákkal, és hogy a kijelző bekapcsol, és mutatja az akkumulátor 
töltési szintjét.

4.	 A töltés befejezésekor nyomja le az ON/OFF gombot és várjon néhány másodpercet, amíg a robot teljesen bekapcsol. 
Kövesse a kijelzőn megjelenő utasításokat, és kívánságra írja be a jelszót. 

5.	 A robot ekkor készen áll a programozásra.

A MUNKATERÜLETEK HATÁRVONALAINAK ELŐKÉSZÍTÉSE ÉS KIJELÖLÉSE

A nyírandó fűfelület előkészítése
Győződjön meg arról, hogy a nyírandó gyep egyenletes, és 
nem tartalmaz lyukakat, köveket vagy egyéb akadályokat. Ha 
szükséges, készítse elő a gyepet az esetleges lyukak betömésével 
és az akadályok eltávolításával. Ha egyes akadályok nem 
távolíthatók el, akkor ezeket a területeket megfelelően meg kell 
jelölni a határoló drótta.

NO
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HU

BEÁLLÍTÁSOK

BEÁLLÍTÁSI JAVASLATOK

Fontos

A felhasználónak az ebben a kézikönyvben leírt eljárások szerint kell elvégeznie a beállításokat. Ne végezzen olyan 
beállításokat, amelyek nem szerepelnek kifejezetten ebben a kézikönyvben. A jelen kézikönyvben kifejezetten nem 
jelzett speciális beállításokat csak a gyártó által felhatalmazott szervizközpont munkatársai végezhetik el.

VÁGÁSI MAGASSÁG BEÁLLÍTÁSA

Az első használat során állítsa be a kívánt vágási magasságot.
A vágási magasságot a „HASZNÁLAT ÉS ÜZEMELTETÉS” fejezetben ismert műve felhasználói menüben lehet beállítani.

Fontos

Ne használja a robotot olyan fű nyírására, amely 1 cm-nél (0,40”) magasabban van, mint a vágópenge. A vágási 
magasságot fokozatosan csökkentse. Javasoljuk, hogy 1-2 naponta legalább 1 cm-rel (0,40") csökkentse a 
magasságot az ideális magasság eléréséig.
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HU

HASZNÁLAT ÉS KEZELÉS

HASZNÁLATI KÖVETELMÉNYEK

Fontos

	- Ha először használja a robotot, olvassa el figyelmesen a teljes kézikönyvet, és győződjön meg róla, hogy 
teljesen megértette azt, különösen a biztonsági ajánlásokat.

	- A robotot csak a gyártó által leírt rendeltetésszerű használatra használja. Ne manipuláljon semmilyen 
berendezést, hogy más működési teljesítményt érjen el.

	- Ne használja a robotot és a perifériás egységeket rossz időjárási körülmények között, különösen villámcsapás 
veszélye esetén.  

A VEZÉRLŐPANEL LEÍRÁSA ÉS A MENÜ ÁTTEKINTÉSE
Az ábrán a gép kezelőszerveinek elhelyezkedése látható.

STOP
STOP. 
Nyomja meg a robotfűnyíró biztonságos leállításához. 
Csak közvetlen veszély esetén és a robot 
karbantartásához használja.

Ez a kijelző jobb oldalán található, és lehetővé teszi a 
robot be- és kikapcsolását. (A)

.....................................
......................

10:30

A GPS-vevő állapotát jelzi.

A Bluetooth-vevő állapotát jelzi.

A GPRS-vevő állapotát jelzi az adatátvitelhez

Az akkumulátor töltöttségi szintjét jelzi.

A robot adatai. A telepített verziót és a munkaidőre 
vonatkozó információkat jelzi.

Kiinduló pozíció. Belép a felhasználói menübe.

Online súgó: a képernyőn elérhető funkciók rövid 
leírása.

Visszalép az előző szintre.

Jóváhagyja a műveletet.


